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	Lp. 
	Opis 
	Pełna nazwa wraz z opisem oferowanego oprogramowania (wypełnia Wykonawca)
	Wartość pozycji brutto

	1.
	Oprogramowanie do symulacji układów pneumatycznych  (10 licencji)
Program  do projektowania i symulacji układów pneumatycznych i elektropneumatycznych  - również regulacji proporcjonalnej napędów elektropneumatycznych. Oprogramowanie symulacyjne umożliwiające m.in. projektowanie i symulację układów elektro-pneumatycznych. Ma to pozwolić na symulowanie działania układu elektropneumatycznego wyposażonego w układ sterowania  PID i zmiennych stanu. Oprogramowanie powinno umożliwiać projektowanie układów wykonawczych i sterowania, symulację ich działania oraz w przypadku elektropneumatyki dołączanie, poprzez specjalizowany sprzęg (interfejs), do rzeczywistych elementów układów automatyki lub do urządzeń sterujących. Oprogramowanie powinno umożliwiać programowanie pracy układu automatyki zarówno w języku Grafcet, za pomocą układów przekaźnikowych jak i za pomocą bloków logicznych (analogia do języka programowania stosowanego w układach automatyki przemysłowej przy okazji sterowników LOGO!). Oprogramowanie to ma zawierać również bibliotekę prezentacji i materiałów dydaktycznych pozwalających na wyjaśnienie zasad działania poszczególnych elementów składowych układów oraz bazę gotowych przykładów w odniesieniu do konkretnych zestawów dydaktycznych. Konieczna jest również możliwość rejestracji danych pochodzących z symulacji, prezentacja ich zmian na wykresach oraz ich archiwizacja. Oprogramowanie musi być w języku polskim.

	
	

	2.
	Program do programowania w języku sekwencyjnym Grafcet
Program ma umożliwiać tworzenie algorytmów procesów równoległych, czy procesów ciągłych, co zapewnia wszechstronność użytkowania i jednorodność programową dla różnych aplikacji. Program ma mieć możliwość eksportu algorytmu do wszystkich sterowników  Siemensa (serie Logo!, S7-200, S7-300, S7-1200, S7-1500).
Program ma mieć możliwość podłączenia do innych programów będących wirtualnym symulatorem urządzeń mechatronicznych jak serownik PLC.
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